Planificarea traiectoriilor robotilor mobili

Asl et al. (2014) propun metoda ARO pentru optimizarea traiectoriilor unor roboti mobili.

Intrebari

1. Explicati problema de optimizare. De ce este nevoie de optimizarea traiectoriilor in acest caz?
Ce metode au mai fost folosite? Prezentati cel putin doua metode 1n afard de ARO. Ce rezultate
au fost obtinute? Care sunt avantajele si dezavantajele metodelor?

2. Explicati metoda ARO. Implementati si testati metoda pe un exercitiu de laborator. Comparati
rezultatele cu cele obtinute de o altd metodd cunoscutd.
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